ABSTRAK
Salah satu teknologi untuk membuka dan menutup pintu pagar adalah dengan menggunakan sensor sidik jari atau fingerprint. Sensor sidik jari merupakan teknologi yang memiliki akurasi yang cukup tinggi yang hanya dapat diakses oleh orang-orang yang sidik jarinya telah dimasukkan ke dalam sidik jari. Sistem pintu pagar otomatis berdasarkan pengenalan sidik jari memiliki kelebihan pada tingkat akurasi. Adapun tujuan dari penelitian ini merancang alat yang digunakan untuk mengendalikan pintu pagar berbasis arduino uno dengan menggunakan sensor sidik jari atau fingerprint, dan mengaplikasian alat yang digunakan untuk mengendalikan gerbang pagar dengan menggunakan sensor sidik jari berbasis arduino uno. Dalam penelitian ini penulis melakukan perancangan mekanik, elektronik dan software yang digunakan adalah Arduino sebagai media perancangan program. Ketika ada sidik jari yang diletakan di sensor sidik jari tersebut maka inputan berupa sidik jari akan dicocokkan dengan database yang sudah tersimpan, apabila sidik jari tersebut tidak cocok dengan database, maka Motor Stepper tidak akan membuka. Setelah adanya verifikasi dari sidik jari tersebut sesuai dengan database, maka Motor Stepper akan membuka. Dan didapat hasil pengukuran Arus saat pintu tertutup dan pintu terbuka pada sensor proximity didapat nilai yang sama yaitu 4,1 nA, begitupula pengukuran arus pada sensor sidik jari didapat nilai yang sama yaitu 3,6 nA, berbeda dengan motor stepper yang memiliki perbedaan nilai pada saat pintu tertutup bernilai 7,2 nA, sedangkan pada pintu terbuka bernilai 3,3 nA.
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